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Konventionen Einflihrung

Einfuhrung

Konventionen

Tabelle 1. Im Handbuch verwendete Symbole und Hervorhebungen

Symbol Titel/Format Beschreibung

Zusatzliche Informationen.

Hinweis
Beispielszenario.
Beispiel
Weitere wichtige Anweisungen oder Links.
* Wichtig
Aufzeichnungsmaterial konnte verloren gehen oder Sie
. missen besonders auf gednderte Einstellungen achten.
Vorsicht

Objekte der grafischen Benutzeroberflache (Schaltflache,

Fett, Schriftart , Arial Meni, Fenster, Option) oder Tastaturtaste.

Hervorhebung, neue Begriffe oder Verweise auf andere

Kursiv, Schriftart ,Arial“
Dokumente.
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Dokumentensammlung

Einflihrung

Dokumentensammlung

Tabelle 2. Dokumente und Videos von AIMETIS

Name des Dokuments

Links

Symphony 6.5 — Neue
Funktionen und
Versionshinweise

https://www.aimetis.com/Xnet/downloads/documentation.aspx

Symphony 6.5 —
Installationshandbuch

https://www.aimetis.com/Xnet/downloads/documentation.aspx

Symphony 6.5
Administrations- und
Analysehandbuch

https://www.aimetis.com/Xnet/downloads/documentation.aspx

Symphony 6.5 —
Client-Benutzerhandbuch

https://www.aimetis.com/Xnet/downloads/documentation.aspx

Wissensdatenbankartikel

http://www.aimetis.com/Support/knowledgebase.aspx

Fallbeispiele

http://www.aimetis.com/Solutions/customers-case-studies.aspx

White Papers

http://www.aimetis.com/Solutions/whitepapers.aspx

Videos Uber
Anwendungsbeispiele

https://www.aimetis.com/Xnet/Marketing/collateral-library.aspx

Aufgezeichnete Webseminare

http://www.aimetis.com/Events/webinars.aspx

Produkt-Tour

https://www.aimetis.com/Xnet/Marketing/collateral-library.aspx

Liste der unterstiitzten
Videogerate

http://www.aimetis.com/Support/supported-video-devices.aspx

Lizenzierung

http://www.aimetis.com/Symphony/default--licensing.aspx

FAQ

https://www.aimetis.com/Xnet/Support/fags.aspx
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AIMETIS Xnet-Portal Einflihrung

AIMETIS Xnet-Portal

>

Eﬂetis xnet My Settings | Log Out

Downloads

Account Management Marketing Translation Submit Videos

| “., Aimetis: |
(@D Farms/servers (1) Home - Aimetis:

Add ¥
&) Cameras/Embedded (0) |A ments:

Add ¥ Welcome fo the new Aimetis Extranet. If you have any questions about our new site or encounter any technical problems, please contact our support team.
@ Users (1)

Add ® Notes

Favorites

Create Account

111

& Place Order

Issue Credit =
@  Inventory (2950)
& Order History

Product Keys

| @ Account Settings

Admin Views:
All Farms/Servers
All Cameras -

Abbildung 1. Aimetis Xnet-Homepage

Xnet, das Online-Portal von Aimetis, finden Sie unter folgender Adresse: www.aimetis.com/Xnet
Es bietet:

e Bestellung von Lizenzen

e Verwaltung von Subpartner-Konten

e Zugriff auf Downloads und Zugang zum technischen Support
e Zugriff auf Verkaufs- und Marketing-Tools

e Zugriff auf Aimetis Software Translation

Hinweis: Welche Tools bereitgestellt werden, hdangt vom Kontotyp ab, z. B.
Distributor, zertifizierter Partner, autorisierter Partner oder Endbenutzer.
Weitere Informationen hierzu finden Sie in Tabelle 3 auf Seite vi.
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AIMETIS Xnet-Portal Einflihrung

Tabelle 3. Anweisungen zur Verwendung von Xnet

XnetXnet-
Anweisungen Links

XnetXnet-
Schulungshandbuch -
Wiederverkdufer

https://www.aimetis.com/Xnet/Marketing/collateral-library.aspx

Aufgezeichnetes
Webseminar —
Xnet-Schulung —
Distributoren

https://www.aimetis.com/Xnet/Marketing/collateral-library.aspx

Aufgezeichnetes
Webseminar —

Xnet-Schulung —
Vertriebspartner

https://www.aimetis.com/Xnet/Marketing/collateral-library.aspx

Xnet-Schulungshandbuch — | https://www.aimetis.com/Xnet/Marketing/collateral-library.aspx
Distributoren

Aimetis Symphony
Architektur- und https://www.aimetis.com/Xnet/Marketing/collateral-library.aspx
Engineeringspezifikationen

Hardware Benchmarks fiir
Systeme mit 10, 20, 40 und | https://www.aimetis.com/Xnet/Marketing/collateral-library.aspx
200 Kameras.
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Kontakt Einflihrung
Kontakt
Tabelle 4. Kontakt-Links, Adressen und Telefonnummern
Kontakt Beschreibung

Infos zu AIMETIS

http://www.aimetis.com/Company/default.asp

Kontakt-Link

http://www.aimetis.com/Company/contact.aspx

Support-Link

http://www.aimetis.com/Support/default.aspx

Nord- und Stidamerika

Aimetis Hauptsitz

500 Weber Street North

Waterloo, Ontario, Canada

N2L 4E9

Telefon: +1 866 544 2804 oder +1 519 746 8888
Fax: +1 (519) 746-6444

Europa, Naher Osten
und Afrika

Aimetis GmbH

Am Prime Parc 7

65479 Raunheim

Deutschland

Telefon: +49 (0) 6142 207 98 60
Fax: +49 (0) 6142 207 98 89
www.aimetis.de

Asien-Pazifik-Region

Aimetis China

5/F Standard Chartered Tower
201 Shiji Avenue

Pudong Shanghai

China 200120

Telefon: 86-21-6182-6916
Fax: 86-21-6182-6777

Einflhrung

vii


http://www.aimetis.com/Company/default.asp
http://www.aimetis.com/Company/contact.aspx
http://www.aimetis.com/Support/default.aspx
http://www.aimetis.de

Dokumentenhistorie

Dokumentenhistorie
Sym-6.9-P-900
Tabelle 1. Anderungen an diesem Handbuch

Datum Beschreibung
Dies ist ein neues Handbuch. Der Administrationsinhalt ist jetzt in einem separaten
Handbuch.

Version 6.9
Kleinere Aktualisierungen fiir:
¢ ,Tabelle 9.0ptionen der untergeordneten Registerkarte ,,Umgebung” fur

26.01.12 doppelschichtiges dynamisches Hintergrundmodell” auf Seite 51

¢ ,Tabelle 11.0ptionen der untergeordneten Registerkarte ,Umgebung” fiir
mehrschichtiges Mischform-Hintergrundmodell” auf Seite 52

¢ ,Tabelle 12.0ptionen der untergeordneten Registerkarte ,Erweitert” auf Seite 56

* Neue Umgebungsart Innenbereich: Einzelhandel, siehe ,Ubersicht der untergeordneten
Registerkarten” auf Seite 39

Version 6.8

Geidndert:

¢ Tabelle 6, ,,Optionen der untergeordneten Registerkarte ,,Umgebung” fiir alle
Hintergrundmodelle,” auf Seite 47 Fiir groBe Anderungserfassung in ,VE180 (BETA) —
Personenverfolgung im Innen-/Auenbereich” auf Seite 36

Montag, 28. e Informationsfluss in ,,PT090 — Automatische PTZ-Verfolgung” auf Seite 73

November 2011 Gelscht:

Alle Referenzen zum Analysezeitplan — Anderung erfolgte in 6.7 Zahlen aktualisiert.

Hinzugefiigt:

¢ ,Bei Verwendung einer kalibrierten PTZ-Kamera“ auf Seite 79 fiir ,PT090 — Automatische
PTZ-Verfolgung” auf Seite 73

Sym-6.7-P-203
Geloscht:

Oktober 2011 D.ie thionen I\(Ienschenmengg erken.nen, Statiétik anzeigen und M.ax. Fillung der Maske
sind in der Registerkarte Erweitert bei VE150. Siehe ,VE150 — Erweiterte
Bewegungserkennung” auf Seite 17.

Geloscht:
Anweisungen fiir ,VE410 — Kennzeichenerfassung” auf Seite 81. Der gesamte Inhalt ist

Montag, 26. . . , . . .

September 2011 Jgtzt im Handbuch zur automat/schen Kennzelchen?rfassung von Almet/s Symphony:
Einsatzplanung und Installation, Software-Installation, Analyse-Konfiguration.

Siehe https://www.aimetis.com/xnet/Support/documentation.aspx
UL, (5, \I-Iltlarzirgnefug:
September 2011 ¢ ,Verwenden Sie eine trackerapp, um Einstellungen vorzunehmen auf Seite 61 fir VE180

Dokumentenhistorie
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Tabelle 1. Anderungen an diesem Handbuch (Fortsetzung)

Datum Beschreibung
Version 6.7
Hinzugefigt:
¢ ,VE180 (BETA) — Personenverfolgung im Innen-/AuBenbereich” auf Seite 36
e, Unterstlitzter Modus versus Expertenmodus” auf Seite 44
August 2011

e ,Untergeordnete Registerkarte , Richtungslinie“” auf Seite 55
Gedndert:
¢ ,VE180 (BETA) — Personenverfolgung im Innen-/AuBenbereich” auf Seite 36
e Untergeordnete Registerkarte ,Umgebung”” auf Seite 46
e Untergeordnete Registerkarte ,Erweitert”” auf Seite 56

Sym-6.6-P-200.5

Freitag, 8. Juli
2011

Korrigendum

Gelbscht:

,Da Symphony Uber einen eigenen internen SMTP-Server verfligt, brauchen Sie dafir

keinen externen Mail-Server einzurichten.” aus der E-Mail-Definition in Tabelle 18,

,Registerkarten im Abschnitt ,,Aktion” des Regelassistenten,” auf Seite 86.

In Arbeit:

e Uberarbeitungen zu Tabelle 16, , Konfigurationseinstellungen fiir die PT090-Analyse,”
auf Seite 74.

e Verdeutlichung der Begriffe der Benutzeroberfldche im Bereich ,Ubersicht der
untergeordneten Registerkarten” auf Seite 39 fiir ,VE180 (BETA) — Personenverfolgung

im Innen-/AuRenbereich” auf Seite 36.

Dienstag, 14.
Juni 2011

Geloscht:

Mittwoch, 18. Mai 2011 Inhalt in ,VE410 — Kennzeichenerfassung” auf Seite 81.

Jetzt im neuen Handbuch, Automatische Kennzeichenerfassung von Aimetis (ALPR)

Feldinstallation & Planungshandbuch.

Hinzugefiigt:

¢ Empfehlungen zur Verwendung von VE180-Analyse-Tabelle 4, ,Ideale
Kamerakonfiguration,” auf Seite 36.

Geandert:
Geandertes Symbol fiir Hinweise und Beispiele. ,Konventionen” auf Seite iii.
Schriftartwechsel — hochste Lesbarkeit fiir sowohl Online- als auch Druckdokumente.

Donnerstag, 26.
Mai 2011

Hinzugefigt:

Weitere Informationen in ,Aktionen” auf Seite 85 fiir Tabelle 18, ,,Registerkarten im
Abschnitt ,Aktion” des Regelassistenten,” auf Seite 86 fiir die Registerkarte Programm
starten.

Mittwoch, 18.
Mai 2011

In ,VE410 — Kennzeichenerfassung” auf Seite 81

Hi ot
E . . F“ l B-I " a I¥ E;E.te ; E!}

Jetzt im neuen Handbuch, Automatische Kennzeichenerfassung von Aimetis (ALPR)
Feldinstallation & Planungshandbuch.
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Tabelle 1. Anderungen an diesem Handbuch (Fortsetzung)

Datum Beschreibung

Version 6.6
Montag, 16. ,VE410 — Kennzeichenerfassung” auf Seite 81
Mai 2011 Gedndert:

,Betriebsmodus: Personenzihlung (Uberkopf-Kameras)“ auf Seite 33

Sym-6.5-P-200.7

Hinzugefiigt:

LIERSTEE, 18 XML-Ansicht zeigen — Tabelle 1, ,,Schaltflachen neben der Auswahl Algorithmen,”

Februar 2011, .
und Montag, 28 auf Seite 4.
Februar 2011 ,VE180 (BETA) — Personenverfolgung im Innen-/AuBenbereich” auf Seite 36- fur bessere

Verdeutlichung Beta-spezifiziert.

Hinzugefiigt:

Montag, 29. Hinweis unter ,Hardwarebeschleunigung” auf Seite 32 (iber die geringen Unterschiede
November 2010 | zwischen den Optionen ,Statisch” und ,Statisch (OpenCL)“ sowie ,,Dynamisch” und
,Dynamisch (OpenCL)"“.

Freitag, 26. Hinzugefiigt:
November 2010 |, Hardwarebeschleunigung” auf Seite 32

Mittwoch, 6. Erste Version dieses Inhalts im Administrations- und Analysehandbuch. Symphony Version
Oktober 2010 6.5.3
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Allgemeines zur Videoanalyse Videoanalyse und Regeln

Videoanalyse und Regeln

Allgemeines zur Videoanalyse

Die Videoanalyse von Aimetis bietet Ihnen folgende Moglichkeiten:
e Bestimmte Ereignisse und Aktivitaten automatisch, d. h. ohne den Eingriff des Anwenders,
Uiber die Kameras zu erkennen
e Videos zu filtern und sich nur Uber erkannte Ereignisse, z. B. Fahrzeuge, die in einer Alarmzone
halten, oder eine Person, die eine digitale Grenze Ubertritt, benachrichtigen lassen.

Die inzwischen ausgesprochen stabil laufende Videoanalyse verursacht wesentlich weniger Fehlalarme als
frihere Erkennungsmethoden, die bei dlteren DVRs oder Kameras zum Einsatz kamen. Aimetis bietet fiir die
verschiedenen Kameratypen individuelle Add-ons zur Videoanalyse in Form von Video Engines (VE) bzw.

Algorithmen an.

Lesen Sie die Informationen in der folgenden Reihenfolge:

yVerfligbare Videoanalysefunktionen bei Symphony“ auf Seite 2

,Uberblick (iber die Vorgehensweise bei der Videoanalyse” auf Seite 3

»Anweisungen fir die Videoanalyse und Regeln erstellen” auf Seite 9

Videoanalyse und Regeln



Verfligbare Videoanalysefunktionen bei Symphony

Videoanalyse und Regeln

Verfugbare Videoanalysefunktionen bei Symphony

Algorithmus

Erforderliche
Lizenz

Beschreibung

VE130 Einfache

Erkennt einfache Bewegungen.
Kann in Innen- und AuRenbereichen verwendet werden.

Beweeuneserkennun Standard Objektklassifizierung ist nicht moglich.
gung g Bietet keine Objektsegmentierung, die fiir die Objektzdahlung

erforderlich ist.

VE140 Videoeingangsfehler |Standard Erkennt Videosignalausfalle.

VE141 Kameramanipulation | Standard Erkennt, op da?s Bildfeld der Kamera manipuliert wurde
(z. B., ob die Linse besprayt wurde).
Filtert komplexe Bewegungen.

VE150 Erweiterte - Empfohlen fiir Innen- und AuBenbere!che. .

Enterprise Je nach Umgebung und Anwendung sind verschiedene

Bewegungserkennung . . .
Betriebsarten verfligbar (z. B. Bewegungsverfolgung im
AuRenbereich und Personenzahlung im Innenbereich).

VE180 (Beta)

Personenverfolgung im Enterprise Filtert komplexe Bewegungen.

Innen-/AuRenbereich

VE250 . e .

e T Enterprise ,Plug and Play“-Videoengine zur Bewegungsverfolgung.

VE§52 Erkennung . Erkennt zurlickgelassene oder entfernte Objekte.

zurilickgelassener bzw. Enterprise . .

. Kann in Innen- und AuRenbereichen verwendet werden.

entfernter Objekte

PT090 Automatische . .

Sl s Enterprise Automatische PTZ-Verfolgung.

VE410 Kennzeichenerfassung | Enterprise Kennzeichenerfassung

Hinweis: Analysen, die in den Fallen, in denen die Kameratour deaktiviert ist,
auf PTZ-Kameras durchgefiihrt werden, kdnnen zu Fehlern fihren, da die
Analyseeinstellungen zu den Standardeinstellungen zuriickkehren.

Videoanalyse und Regeln



Uberblick tiber die Vorgehensweise bei der Videoanalyse Videoanalyse und Regeln

Uberblick iiber die Vorgehensweise bei der Videoanalyse

Flihren Sie die folgenden Schritte aus, damit spezifische Ereignisse und Aktivitdten automatisch erkannt werden:

1. ,Der Kamera Analysen zuweisen”
2. ,Die Analyse konfigurieren” auf Seite 4

3. ,Eine Regel erstellen und die Erkennungsfunktionen der Videoengine konfigurieren” auf Seite 8

Aufgabe 1: Der Kamera Analysen zuweisen

Waihlen Sie im Dialogfeld Serverkonfiguration (Gerate) einen Algorithmus auf der Registerkarte
Algorithmen aus.

Server Ilocalhost

H

Metwark | Yideo Analtics Engines |Analytic:s Configuration |

-0 2) CameraZ Iame | Description
g 3) Camera3 D PTOS0 - Automatic PTZ Tracking This Wideo Engine is capable of performing suto PTZ tracking using smooth, continuous m...
g 4) Camerad ['E130 - Simple Mation Detection Thiz “ideo Engine detects pixel changes inthe scene az a basis for detecting activity. In ...
-0 5) CameraS [ '¥E140 - Video Input Error This “ideo Engine detects if the video input is one solid colour which may indicate sional ...
-0 6) Camerat D WE141 - Camera Tampering Thiz “ideo Engine detects if the video has been compromized through obstructing the: fiel...
TS 3) Camera? [E150 - Mation Tracking Thiz Yideo Engine can be uzed for indoor applications such as people counting and dwell...
THS 9) Camerad [O'E180 - Mation Tracking (BETA) Thiz Yideo Engine can be used for robust people tracking, in bath indoor and outdoor envi...
185 10) Camerad [JE250 - Motion Tracking Thiz Yideo Engine iz capable of motion tracking in any indoarfoutdoar environment from a...
r'_?’ D11} HardwareDevice2 D WE3S2 - Lfaﬂ and Removed Iter.n. Det... Th?s V?deo Eng?ne ?3 capahle of l?!eteding left ar rem.o.ved tems.
r'_‘;g D7) HardwareDevicel D “E4 0 - License Plate Recognition This Wideo Engine is capable of license plate recognition.

I:a"l Licenses

() Motifications

0] General Settings

[5H{=] Storage

‘o[ localhost
|| Server Farm

-{=| Client Connectivity

|| Carousels

Abbildung 1. Registerkarte ,,Algorithmen*“

Wichtig: Einige Videoengines (VE) kdnnen fir eine bestimmte Kamera
gleichzeitig verwendet werden (z. B. VE150 Bewegungsverfolgung und VE352
Erkennung zurlckgelassener Objekte). Andere Videoengines sind bei ein und
derselben Kamera nicht miteinander kompatibel (z. B. VE130 Einfache
Bewegungserkennung mit VE150 Erweiterte Bewegungserkennung).

Wenn sich die gewlinschte Videoengine nicht auswahlen lasst, miissen Sie die
Auswabhl fiir die aktuelle Engine zundchst aufheben. AnschlieRend kénnen Sie
eine beliebige andere Engine auswahlen.

Videoanalyse und Regeln



Uberblick tiber die Vorgehensweise bei der Videoanalyse Videoanalyse und Regeln

Aufgabe 2: Die Analyse konfigurieren

Nachdem Sie Kameras hinzugefligt und Algorithmen aktiviert haben, missen Sie die Analysen konfigurieren.
Konfigurieren Sie Analysen auf der Registerkarte Analysekonfiguration.

@ Rules Server Ilocalhost ¥
E+8T Devices .
o Metwark | Yideo | Analytics Engines  [Analytics Configuration
-0 2) CameraZ =
-0 3) Cameral
--T0g 4) Camerad
-0 5) CameraS > 2 3 3
g &) Camerat Analytics Engines IIrdeI_VE1 a0 j Restore Defaults | Select different image
T2 ) Camera? Shive XML View |
-T02 O Camerad ; . S~
% 1;) a 3 Goﬂon Analysis |Camera Postion | Courting Line | AdvancedD
amers
r.j D11} HardwareDevice2 Operation mode IOutdoor Tracking j L
n_E” D7) HardwareDevicel = = = — -
D‘LI Li Track and classify moving objects as people or vehicles in an outdoor scene. Camera angle will
]gl el Statuz  |be approximately 45 Degrees.
(o) Motifications
0] General Settings 5
[5H{=] Storage L o
L[ localhost  Draw =22
- o r— l— +
;ﬂ Server Farm iEras
{1 Client Connectivity

Abbildung 2. Registerkarte ,,Analysekonfiguration*

Tabelle 1. Schaltflaichen neben der Auswahl Algorithmen

Schaltflache Beschreibung
Standardwerte Ermoglicht es Ihnen, Ihre Analyseeinstellungen zuriick auf die Standardwerte
wiederherstellen zu setzen.

Ermoglicht lhnen die Auswahl eines Bildes aus einem Video, um zu bestimmen,
Bild auswéhlen aus welchem Bereich Aktivitat erfasst oder in welchen Szenen Alarme erzeugt
werden sollen.

Videoanalyse und Regeln



Uberblick tiber die Vorgehensweise bei der Videoanalyse Videoanalyse und Regeln

Tabelle 1. Schaltflaichen neben der Auswahl Algorithmen (Fortsetzung)

Schaltflache Beschreibung

Erméglicht Ihnen die Anderung von Einstellungen in XML.

Konfiguration importieren erméglicht das Hochladen eines
XML-Algorithmuszustands von der Festplatte und die manuelle Verdnderung der
XML. Nachdem Sie auf OK gedriickt haben, wird die XML auf den Algorithmus
angewandt.

Konfiguration exportieren ermdglicht Ihnen das Speichern des aktuellen
XML-Algorithmus-Zustands auf der Festplatte.

Diese XML-Option ermdglicht Ihnen das problemlose Teilen von Konfigurationen und,
falls nétig, das Ubersenden der XML an den Aimetis-Kundendienst, sollten Sie
Probleme mit der XML haben.

XML View o ==

This is the XML for the Algorithm configuration. You can manually modify it and apply to the
algorithm. Please make sure you understand the content of this XML before you make the changes.

<State> -
<Mask Name="Motion™ Width="640" Height="480">
<Location>
<Resclution width="640" height="480" />
</Location>
. . <TyperBNY</Type>
XML-Ansicht zeigen <CheckinyPartOfObject>False</CheckinyPartOf0biects

m

<Blvax/ L/ /L L L L L e e L L L LSS E S/ B/ S/ E/E/E/EVESE

h o~

E/E/EfEFESESESESESESEWCS/Bits>
</Mask>
<RunMode>Outdoor</RunModes>
<Perspective Name="Calibration™ Width="640" Height="420" Units="3">

<Groundline plx="247" ply="323" p2x="278" p2y="203" meters="5" />

<Groundline plx="228" ply="126" p2x="352" p2y="12&" meters="5" />

<Groundline plx="130" ply="425" p2x="454" p2y="425" meters="5" />

<Person x="64" y="432" />

<Person ®x="192" y="336" />

<Person x="320" y="240" />

<Person x="448" y="144" />

<Person x="576" y="48" />
</Perspective>
<Perspective Name="Calibration Owverhead"™ Width="640" Height="480">

<Rectangle Name="Ctr"™ X="198™ ¥="155" Width="175" Height="175" />

<Rectangle Name="Horz"™ X="400" Y="155" Width="238" Height="173" />

<Rectangle Name="Vert™ X="1898" Y="295" Width="175" Height="188" />
</Perspective>
<Mask Name="CountFence" Width="640" Height="480">

<Location>

<Resclution width="640" height="480" />
</Location>
<Type>0NE FENCE</Type> =2

_’ Iv¥ Edit Import Configuration Export Configuration OK Cancel

Konfigurieren

Offnet die Onlinehilfe.
von Analysen
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Allgemeine Einstellungen

Fiir jede Videoanalyse kann es leicht unterschiedliche Konfigurationsoptionen geben. Die meisten Optionen sind
jedoch sehr dhnlich:

e ,Masken: Bereiche, in denen Symphony Objekte verfolgt”

e ,Analyse FPS“

e, Perspektive” auf Seite 7

Masken: Bereiche, in denen Symphony Objekte verfolgt

Mithilfe von Masken wird definiert, wo Symphony Objekte verfolgen kann. StandardmaRig ist die gesamte
Szene durch die gelbe Maske abgedeckt, sodass alles im Bildfeld der Kamera analysiert wird. Symphony
wurde flir den Einsatz in dynamischen AuRenbereichen entwickelt. Regen oder Schnee fiihren normalerweise
nicht zu versehentlichem Verfolgen von Objekten durch Symphony. In einigen Fallen kann es jedoch hilfreich
sein, bestimmte Bereiche des Bildschirms, die zu Fehlalarmen fiihren kénnen, von der Analyse
auszuschlieBen (z. B. ein Nachbargrundstiick oder einen schwankenden Baum).

Bewegungsmaske versus Alarmmaske
Bewegungsmaske:

e  Maskiert den Bildbereich (gelb), in dem Aktivitdten erkannt werden
Alarmmaske (wird im Regelassistenten festgelegt):

e Maskiert den Bildbereich (rot), in dem Alarme auftreten

e Darf nicht groRRer sein als die Bewegungsmaske

¢ Ist an die Bewegungsmaske gebunden

Analyse FPS

Im Feld Analyse FPS konnen Sie die Bildrate (FPS) fiir die zu analysierenden Bilder &ndern. Normalerweise
sollte in diesem Feld der Standardwert beibehalten werden.

Hinweis: Es ist jedoch moglich, fiir die Aufzeichnung eine héhere Bildrate als fur
die Analyse zu verwenden, um die CPU-Auslastung zu verringern.
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Videoanalyse und Regeln

Perspektive

Bei bestimmten Videoanalysen missen fiir eine ordnungsgeméaRe Funktion Informationen zur Perspektive
eingegeben werden. Bei der Bewegungsverfolgung im AuBenbereich wird die Perspektive beispielsweise
mithilfe von 3 Linien mit unterschiedlichem Abstand im Bild dargestellt. Abbildung 3 zeigt diese Darstellung.
Beachten Sie, wie die GroRRe der Personen an die Entfernung angepasst wird (Vordergrund im Vergleich zu

Hintergrund).

Die zwei roten horizontalen Linien und die vertikale blaue Linie im Bild sollten ungefdhr die Entfernung an den
Positionen im Bild darstellen. Die Entfernungsangaben (Meter) sind unwichtig. Wichtig ist, dass z. B. 5 Meter
in der Entfernung durch eine kurze Linie und im Vordergrund durch eine langere Linie im Bild dargestellt
werden. Personen und Fahrzeuge, die ndher an unseren Augen sind, erscheinen groBer als solche in groRerer
Entfernung. Die GroRe der Personen, die an den roten Linien stehen, sollte der GréRe einer Person an der
jeweiligen Stelle entsprechen.

e
@ Rules Server IWIN-KBTAHFGQBEK j
[=+27 Devices
wg Network | Video | Analytics Engines  Analytics Configuration |
o7 2) Camera2 -
(4] Licenses Analytics Engines |||-|te|_\,.q=_1 50 j Restore Defaults Select different image | L
{2 Notifications -
@ General Settings How to configure analytics |
[ZH= Storage Motion Analysis Camera Position |Cuunting Line | Advanced |
L[ WINKET44FG29EK
Alter the 3 lines such thatthe reference people sizes appear accurately throughout the scene.
_E|_E Server Farm
-{=| Client Connectivity
& Carousels Status ‘Okﬂ\f 1
0K Cancel
Ready ]
Abbildung 3. Linien, die die Perspektive im Bild darstellen
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Aufgabe 3: Eine Regel erstellen und die Erkennungsfunktionen
der Videoengine konfigurieren

Als letzten Schritt missen Sie Regeln definieren, um Echtzeitalarme fiir bestimmte Ereignisse zu erhalten.
Konfigurieren Sie die Alarmfunktionen der Videoanalyse mithilfe des Regelassistenten.

Rule Wizard - [ts1-test] - Mew Rule EI@

1: Instructions 2: Event | | 3 Action | |

. Please define sub events for the rule

Select video enging Trom those running on camera

SE250 - ulion Tracking j Refresh Inags
Sub Events
Mew Sub Event 1 Cameras (* Moving " Loitering in non-busy environment i
=H¥] 1) Cameral
(1 [#] Camera Tour
0.00_0.00_1.00 (& Any part nf track
;}-D I and Camera Motion Detection ~

D 1) Cameral End of track 5 Draw - i Any fence o

™ Beginning of track i Al fences
. " Erasze . J e

™ Any part of okject

Emetis 17:44:56 30/09/201

Remave |

| |
| Up | | Dawin |

Sub events must ocour
™ in sequence
" within a time period

Time period {seconds):

& =

| Sl All Subs Even iLs |

Back | Mext | Cancel

Abbildung 4. Regelassistent
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Anweisungen fur die Videoanalyse und Regeln erstellen

Links zu den Anweisungen

,VE130 Video-Bewegungserkennung” auf Seite 10

,VE140 — Videoeingangsfehler” auf Seite 13

,VE141 — Kameramanipulation” auf Seite 15

,VE150 — Erweiterte Bewegungserkennung” auf Seite 17

,VE180 (BETA) — Personenverfolgung im Innen-/AuBenbereich” auf Seite 36

,VE250 — Bewegungsverfolgung” auf Seite 63

,VE352 — Erkennung zuriickgelassener bzw. entfernter Objekte” auf Seite 65

,PT090 — Automatische PTZ-Verfolgung” auf Seite 73

,VE410 — Kennzeichenerfassung” auf Seite 81

»,Regeln im Regelassistenten” auf Seite 82
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VE130 Video-Bewegungserkennung

Der Algorithmus VE130 ist eine gute Wahl fiir Innenbereiche und einfachere AuRenbereiche, in denen nur
Bewegungen erkannt werden sollen und der Objekttyp oder die Objektzahlung nicht bendtigt wird. Der
VE130-Algorithmus ist aufgrund seiner vereinfachten Konfiguration und héheren Genauigkeit eine gute
Alternative zur kamerabasierten Bewegungserkennung. Die Kameraposition ist nicht stark eingeschrankt,
wodurch sich der VE130-Algorithmus fiir den allgemeinen Einsatz in vielen Anwendungen eignet. Wenn
eine Objektzahlung oder Verweilzeit erforderlich ist, verwenden Sie den Algorithmus VE150. Verwenden
Sie fur AulRenbereiche ebenfalls den VE150-Algorithmus, da der VE130-Algorithmus bei Schatten,
Beleuchtungsanderungen usw. tendenziell ungenau arbeitet.

Aufgabe 1: VE130 konfigurieren

Vorgehensweise

So konfigurieren Sie den Algorithmus VE130:

1. In Symphony Client wahlen Sie im Meni Server die Option Konfiguration. Das Dialogfeld
Konfiguration wird ge&ffnet. In diesem Dialogfeld konnen Sie Gerate fir den ausgewahlten
Server konfigurieren.

2. Klicken Sie im linken Fenster auf Gerate. Das Dialogfeld Gerate wird getffnet.

3. Waihlen Sie die Kamera, die Sie fir die Verwendung mit der Videoanalyse konfigurieren méchten,
und klicken Sie auf Bearbeiten.

4. Klicken Sie auf die Registerkarte Algorithmen und wahlen Sie VE130. Da standardmaRig die Option
VE250 ausgewahlt ist, miissen Sie zuerst die Auswahl fiir VE250 aufheben.

5. Klicken Sie auf die Registerkarte Analysekonfiguration (Abbildung 5).

@ Rules Server Ilocalhost bl
E+8T Devices .
B 1) Cameral Metwark | Yideo | Analytics Engines | Analytics Configuration
-0 2) CameraZ ;I
-0 3) Cameral
--T0g 4) Camerad T,
g 5 Cameras Gnamics Engines IInteI_VE1 30 g} Restore Defaults | Select different image
-0 6) Camerat
it Show KML View |
-0 §) Camera?
- 9) Cameral Analysis FPS |1 3: Minimum foreground fill (percent) 5005
--T0g 10) Camerad :
57 D11 HardwareDevice2 Capture Resolution |32D x 240 Grid spacing (pixels) Rows I 10 3: Columns I 13 3:
[l
r'_"_i D7) HardwareDevicel Analysis Resolution |54g w 480 vl Foreground sensiivity ————— |_
----I:a"lLicenses TR R AT
Ed Motifications less more
@ General Settings ¥ acust sensttivity based on camers noise
EH=] Storage Motion &nalysis | Grid Wiew
L[ localhost Do
;E SPTrver Farm N & Draw Size:
{1 Client Connectivity _ I i 1]
& Carousels " Eraze

Abbildung 5. VE130 — Registerkarte ,,Analysekonfiguration*
(untergeordnete Registerkarte ,,Gitteransicht‘)
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Registerkarte ,,Analysekonfiguration*
1. Wahlen Sie in der Drop-down-Liste Algorithmen die Option Intel_VE130.

2. Klicken Sie auf die untergeordnete Registerkarte Bewegungsanalyse. Es wird ein aktuelles
Videobild aus dem Video angezeigt.

3. Legen Sie einen Bildbereich fiir die Bewegungserkennung der Kamera fest. Wenn das Bild hierfiir
nicht geeignet ist, klicken Sie auf Bild auswahlen. Das Dialogfeld Bild auswahlen wird geoffnet.
Wabhlen Sie ein Bild in der Zeitleiste aus.

4. Maskieren Sie im angezeigten Videobild den Bereich gelb, in dem sich bewegende Objekte erkannt
werden sollen. (Sie haben noch Fragen zu diesem Konzept? Weitere Informationen hierzu finden
Sie unter ,,Masken: Bereiche, in denen Symphony Objekte verfolgt” auf Seite 6.)
e Wahlen Sie die Option Loschen, um die gelbe Maske zu |6schen.
e Wahlen Sie die Option Zeichnen, um die gelbe Maske zu zeichnen.
e  Mit dem Regler GroBe konnen Sie die Strichstarke anpassen.

5. (Optional) Sie kdnnen die folgenden Einstellungen nach Bedarf anpassen:

Bildrate, mit der der Algorithmus Bilder analysiert. Kann

Analyse FPS niedriger als die Bildfrequenz fiir die Aufzeichnung gesetzt
werden.
Auflésung Auflésung, mit der das Video aufgezeichnet wurde. Sie kdnnen
Aufnahme die Auflésung in der Geratekonfiguration andern.
. Auflésung, die fiir die Analyse der Bilder verwendet wird. Diese
Auflésung s . s . .. .
Analyse ist iblicherweise niedriger als die Aufnahmeauflésung, damit

die CPU-Auslastung geringer ist.

6. Klicken Sie auf die Registerkarte Gitteransicht und dndern Sie, falls notig, die folgenden Optionen.

Die Szene wird durch ein Gitter in mehrere Abschnitte unterteilt.
Dieser Wert legt fest, wie stark sich die einzelnen Rechtecke des
Gitters verdndern missen (in %), bevor in einem Rechteck eine
Aktivitat erkannt wird.

Minimale Vordergrundveranderung (%)

GittergroRe (Pixel) Definiert die GittergrofRe als Zeilen und Spalten.

Definiert, wie empfindlich der Algorithmus auf eine Anderung
in der Szene reagieren soll. Je empfindlicher er auf Anderungen
reagiert, desto wahrscheinlicher ist es, dass die minimale
Vordergrundverdanderung eine Aktivitat im Gitter erkennt.

Vordergrundaktivitat

Empfindlichkeit abhidngig vom
Rauschen der Kamera anpassen

7. Klicken Sie auf OK, um die Einstellungen zu speichern.

11

Videoanalyse und Regeln



VE130 Video-Bewegungserkennung Videoanalyse und Regeln

Aufgabe 2: Regel mit dem VE130-Algorithmus erstellen

Vorgehensweise

So erstellen Sie eine Regel mithilfe des VE130-Algorithmus:

1.
2.

Wiéhlen Sie im Men( Server die Option Konfiguration und klicken Sie anschlieBend auf Regeln.

Klicken Sie auf Neu. Der Regelassistent wird gedffnet. Lesen Sie die Ubersicht und klicken Sie
anschlieBend auf Weiter.

Aktivieren Sie das Kontrollkdstchen neben dem Namen der Kamera. Wenn es sich um eine PTZ
Kamera handelt, aktivieren Sie das Kontrollkdstchen fir die Kameratour-Position.

Waibhlen Sie in der Drop-down-Liste Algorithmus auswahlen die Option VE130 Einfache
Bewegungserkennung.

Maskieren Sie im angezeigten Videobild den Bereich rot, in dem Alarme ausgel6st werden sollen.
(Sie haben noch Fragen zu diesem Konzept? Weitere Informationen hierzu finden Sie unter
,Bewegungsmaske versus Alarmmaske” auf Seite 6.)

e Wahlen Sie die Option Loschen, um die rote Maske zu I6schen.

e Wahlen Sie die Option Zeichnen, um die rote Maske zu zeichnen.

e Mit dem Regler GroBe konnen Sie die Strichstarke anpassen.

(Optional) Unterereignisse — weitere Informationen hierzu finden Sie im Abschnitt ,,Regeln”.

Klicken Sie auf Weiter, um mit dem Regelassistenten fortzufahren. Definieren Sie die Regeln
gemal den Konzepten und Anweisungen unter ,Regeln im Regelassistenten” auf Seite 82.

Wichtig: Auch wenn der VE130-Algorithmus die CPU weniger beansprucht

* als andere Algorithmen, muss das Video auf dem Server zur Analyse trotzdem

dekomprimiert werden. Die Reduzierung der CPU-Auslastung ist daher
begrenzt.

Fehlerbehebung

Wenn durch Schatten, Regen oder andere Umweltbedingungen zu viele Fehlalarme ausgel6st werden,
verwenden Sie den Algorithmus VE150.

12
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VE140 - Videoeingangsfehler

Die VE140-Analyse dient dazu, einen Ausfall des Videosignals zu erkennen. Es wird empfohlen,
die VE140-Analyse auf allen Kameras auszufiihren. Diese Analyse ist umgebungsunabhéangig.

Aufgabe 1: VE140 konfigurieren

Vorgehensweise

So konfigurieren Sie den Algorithmus VE140:

1. In Symphony Client wahlen Sie im Meni Server die Option Konfiguration. Das Dialogfeld
Konfiguration wird gedffnet. In diesem Dialogfeld kdnnen Sie Gerate fiir den ausgewadhlten Server

konfigurieren.

2. Klicken Sie im linken Fenster auf Gerate. Das Dialogfeld Gerate wird getffnet.

3. Waihlen Sie die Kamera, die Sie flr die Verwendung mit der Videoanalyse konfigurieren méchten,

und klicken Sie auf Bearbeiten.

4. Klicken Sie auf die Registerkarte Algorithmen und wahlen Sie VE140. Da standardmaRig die Option

VE250 ausgewahlt ist, miissen Sie zuerst die Auswahl fir VE250 aufheben.

5. Klicken Sie auf OK, um die Einstellungen zu speichern. Auf der Registerkarte Analysekonfiguration
ist fir die VE140-Analyse keine Konfiguration erforderlich (Abbildung 6).

Der VE140-
Algorithmus
erfordert nur
eine